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*specyfikacja urzadzen w dalszej czesci katalogu

*niektore zdjecia i opisy moga nieznacznie odbiegac od oryginatu
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PODNOSNIKI DWUKOLUMNOWE

KPX337WK asymetryczne 2 i 3-czesciowe ramiona o zasiegu 900/1200 mm
= System szybkiego mocowania adapteréw wysokosci.

KPX337LWK asymetryczne 2 i 3-czesciowe ramiona o zasiegu 900/1200 mm
= System szybkiego mocowania adapteréw wysokosci ® Zwiekszony rozstaw
kolumn do 2650 mm.

KPX343WK asymetryczne 2 i 3-czesciowe ramiona o zasiegu 1100/1200 mm
= System szybkiego mocowania adapterow wysokosci = Zwiekszony rozstaw
kolumn do 2650 mm = Wysoko$¢ punktéw podparcia na poziomie 95 mm

L szerokos$c rozstaw miedzy wysokos¢ max wysokos¢ ) .
MODEL udzwig ! . ; ; min. wysoko$¢
catkowita kolumnami catkowita podnoszenia
KPX337WK 3200 kg 3260mm 2500 mm 3870 mm 2020 mm 95 mm
KPX337LWK 3200 kg 3350 mm 2650 mm 3870 mm 2010 mm 95 mm
3200 kg 3362 mm 2650 mm 3868 mm 2010 mm 95 mm

KPN255LIKT 3-czesciowe symetryczne ramiona o zasiegu1800 mm.

KPN349WELIK+ 3-czesciowe symetryczne ramiona o zasiegu 1310 mm =
Mozliwos¢ przedtuzenia trawersu VARKPX341/150 zapewniajac wysokos$¢
catkowitg 5380 mm

MODEL udswig szerokqéc' rozstaw mied.zy

catkowita kolumnami
5500 kg 4080 mm 3000 mm
4200 kg 3420 mm 2650 mm 5380 mm 2020 mm 100 mm
*VAR - mozliwo$¢ przedtuzenie trawersu gérnego o 1000/1500 mm

2-HIT

automatycznie zwalniana blokada wysokosci = automatyczna
obstugaz poziomu skrzynki sterujgcej = asymetryczne
2-czesciowe ramiona o zasiegu 620-8801 900-1400 mm = adaptery
zptynnaregulacjg wysokosci.

L szeroko$c rozstaw miedzy wysokos¢ max wysokos¢ : >
MODEL udzwig . ; . : min. wysoko$¢
catkowita kolumnami catkowita podnoszenia
2-HIT 4000 kg | 3380 mm | 2830 mm | 2826 mm | 1800 mm | 114 mm

*niektore zdjecia i opisy moga nieznacznie odbiegac od oryginatu



PODNOSNIKI DWUKOLUMNOWE

PODNOSNIK RAMOWY

NORTEC_
>

PD4000N

automatycznie zwalniana blokada wysokosci = automatyczna
obstuga z poziomu skrzynki sterujacej = silnik z pompa
i zbiornikiem oleju mocowany na szczycie kolumny
= asymetryczne ramiona o zasiegu /712 - 1051
i 793 - 1500 mm = adaptery z ptynng regulacja wysokosci
w zakresie 90-160 mm = niski prog nie przekraczajacy 25 mm.

automatycznie zwalniana blokada wysokosci = automatyczna
obstuga z poziomu skrzynki sterujacej = silnik z pompga

i zbiornikiem oleju mocowany na szczycie kolumny

= asymetryczne 2 i 3-czeSciowe ramiona o zasiegu 890 - 1390 mm,
615- 1150 mm = adaptery z ptynng regulacja wysokosci.

PD5500
automatycznie zwalniana blokada wysokosci = automatyczna PD4000CE

obstuga z poziomu skrzynki sterujacej » symetryczne 3-czesciowe
ramiona ozasiegu 890 - 1800 mm = w zestawie adaptery wysokosci
180 mm oraz reczna pompa hydrauliczna do awaryjnego
zwolnienia blokady » waga podno$nika 900 kg!

automatycznie zwalniana blokada wysokosci = automatyczna
obstuga z poziomu skrzynki sterujgcej = silnik z pompa
i zbiornikiem oleju mocowany na szczycie kolumny
= asymetryczne 3-cze$ciowe ramiona o zasiegu 628 - 1080 mm
i 793 - 1500 mm = adaptery z ptynng regulacjg wysokosci = brak
progu przejazdowego (podnosnikigczony goéra).

L szeroko$c rozstaw miedzy wysokos¢ max wysokos¢ ) ..
udzwig ; . ; : min. wysokos¢
catkowita kolumnami catkowita podnoszenia
PD4000ON 4000 kg 3338 mm 2830 mm 2826 mm 1800 mm 97 mm
PD4000HE 4000 kg 3609 mm 2850 mm 2866 mm 1930 mm 120 mm

PD4000CE 4000 kg 3426 mm 2803mm 4560 mm 1900 mm 110 mm
PD5500 5500 kg 3980 mm 3300 mm 2850 mm 1900 mm 100 mm

*niektore zdjecia i opisy moga nieznacznie odbiegac od oryginatu



PODNOSNIK DWUKOLUMNOWY CONSQL

PODNOSNIK RAMOWY

2.30EasyLift

= Mechanicznie zsynchronizowane kolumny wykonane ze stali
walcowanej na gorgco = Podnosnik o konstrukcji ramowej
(sztywna i mocna konstrukcja) = ramiona obrotowe ruchome z
obu stron = Nakretka robocza ze stopu brazu / nakretka
zabezpieczajagca ze stopu metalu = Wozek z 6 bezobstugowymi
tozyskami = Amortyzujacy ogranicznik drzwi, regulowane adaptery
wysokosci (ok. 20 mm) = Automatycznie blokowane ramiona z funkcjg
recznego zwalniania

, . szeroko$¢ rozstaw miedzy wysokos¢ max wysokosc ) ..
MODEL udzwig ! . : ; min. wysoko$¢
catkowita kolumnami catkowita podnoszenia
2.30EASYLIFT 3000 kg | 3250 mm | 2630 mm | 2556 mm | 1900 mm | 85 mm

PODNOSNIK NOZYCOWY

RAV518NL/NLI

= brak poprzecznych elementéw taczacych

najazdowe utatwia uzytkowanie i dostep
podnosnika = sygnat dZwiekowy w koncowej
opuszczania = mechaniczna blokada z automatycz
odblokowaniem = system poziomujacy zape
podnoszenie platform w poziomie bez wzgled
rozktad mas = ruchome taczenia na samosmarujag
sie tozyskach = platformy o zmiennej dtugosci

o wysokos¢ dtugos¢ szerokos¢ Sposob
MODEL udzwig podnoszenia platform platform montazu

RAV518NL 3000kg 1900 mm 1420-1950 mm 610 mm na posadzce
RAV518NLI 3000kg 1900 mm 1420-1950 mm 610 mm w fosie

*niektore zdjecia i opisy moga nieznacznie odbiegac od oryginatu



PODNOSNIKI NOZYCOWE

Podnosnik elektrohydrauliczny pod geometrie przewidziany do montazu w fosie = Wybrania pod obrotnice = Ptyty rozprezne = Mechaniczna
blokada wysokosci zwalniana pneumatycznie = Automatyczna synchronizacja hydrauliczna bez wzgledu na rozktad obcigzenia = Fotokomorkowa
kontrola synchronizacji = Podstawa z systemem precyzyjnego poziomowania ® Przeguby na bezobstugowych tulejach samosmarujacych =
Sygnat dzwiekowy w koncowej fazie znizania = Sterowanie podnosnika bezpiecznym napieciem 24V = Urzadzenia bezpieczeristwa zgodne
znormga EN1493:2010

PN400GPB
hydrauliczny podnosnik podprogowy e alattors
o dtugosci 4800 mm = udzwig 4000

PN500GP
hydrauliczny podnosnik podprogow
platformy o dtugosci 5000 mm = udz

PN500GPL
hydrauliczny podnosnik podprogow
platformy o dtugosci 5600 mm = udz

>

NORTEC_

szarpak hydrauliczny z lampa diagnostyczng =
hydrauliczny dzwignik osi = platformy o dtugosci
5600 mm = udzwig 5000 kg

9999089901

zestaw najazdow o dtugosci 2000 mm
do montazu podnosnika na posadzce.

MODEL LdEwi dtugosc szeroko$c wysokos¢ szerokos¢ i, wysokodd
9 platform platform podnoszenia catkowita WY
PN400GPB 4000 kg 4800 mm 608 mm 2160 mm 2213 mm 290 mm

PN500GP 5000 kg 5000 mm 608 mm 2160 mm 2213 mm 290 mm

1
PN500GPL 5000 kg 5600 mm 608 mm 2160 mm 2213 mm 290 mm
5000 kg 5600 mm 608 mm 2160 mm 2193 mm 290 mm

*niektore zdjecia i opisy moga nieznacznie odbiegac od oryginatu



PODNOSNIKI NOZYCOWE PODPROGOWE

Seria podnosnikéw podprogowych o kompaktowej budowie
= Urzadzenia bezpieczenstwa zgodne z normg EN1493:2010.
= Najlepsza propozycja do warsztatu o matej powierzchni

Montaz na posadzce = 4 sitowniki = Hydrauliczna
blokada wysokosci = Automatyczna synchronizacja
= Fotokomdrkowa kontrola synchronizacji = Sygnat
dzwiekowy w koncowej fazie znizania = Regulowana
dtugos¢ platform w zakresie 1570-2000 mm
= \Wysokos¢ poztozeniu 112 mm.

Montaz w fosie = Mechaniczna blokada wysokosci
zwalniana pneumatycznie = Automatyczna
synchronizacja = Fotokomodrkowa kontrola
synchronizacji = Sygnat dzwiekowy w koncowej fazie
znizania = Regulowana dtugos¢ platform w zakresie
1540-1740 mm = Wysokos¢ po ztozeniu 330 mm.

Podnosnik niskiego podnoszenia nie wymagajacy
kotwienia do podtoza = Mechaniczna blokada
wysokosci zwalniana pneumatycznie ® Mechaniczna
synchronizacja = Regulowana dtugos¢ platform
w zakresie 1400-1900 mm = Zestaw do
przemieszczania orazgumowe naktadki dystansujace =
Wysoko$c poztozeniu 110 mm

MOBILNY ZESTAW GRATIS!

MODEL udawi dtugosc szeroko$c wysokos¢ szerokos¢ min. wysokodé
9 platform platform podnoszenia catkowita Y

PN3000A 3000 kg 1570-2000 mm 595 mm 1900 mm 1990 mm 112 mm

PN3000C 3000 kg 1540-1740 mm 550 mm 2060 mm 1900 mm 330 mm

PN3001D 3000 kg 1400-1900 mm 520 mm 1000 mm 1740 mm 110 mm

*niektore zdjecia i opisy moga nieznacznie odbiegac od oryginatu



PODNOSNIK NOZYCOWY

Podnosnik elektrohydrauliczny przewidziany do montazu w fosie lub na posadzce = Mechaniczna blokada wysokosci zwalniana pneumatycznie

= Automatyczna synchronizacja hydrauliczna bez wzgledu na rozktad obcigzenia = Przeguby na bezobstugowych tulejach samosmarujacych

= Sygnat dZzwiekowy w koricowej fazie znizania = Sterowanie podnosnika bezpiecznym napieciem 24V = Urzadzenia bezpieczenstwa zgodne
4022010

aYaYdaab=H 2N

N
ptaskie platformy g:tg?jﬁgigigxyeme
platformy pod geometrie spzjfziglaeka‘aljeorggiowy
udzwig szerokos¢ catkowita wymiary platform
RAV640N.11 4200 kg 2100 mm 6154600 mm platformy pod geometrig
szarpak 8+4 kierunkowy

RAV640N.1ISI 4200 kg 2100 mm 615x4600 mm

RAV640N.21 4200 kg 2100 mm 615x4600 mm

RAV640N.2ISI 4200 kg 2100 mm 615x4600 mm
RAV640N.3.46IS| 4200 kg 2100 mm 615x4600 mm ptaskie platformy
RAV640N.4.461 4200 kg 2100 mm 615x4600 mm szarpak 8+4 kierunkowy
RAV640N.4.46ISI 4200 kg 2100 mm 615x4600 mm
RAV640N.5.55ISI 4200 kg 2200 mm 650x5500 mm

RAV640N.6.55I1 4200 kg 2200 mm 650x5500 mm
RAV640N.6.55ISI 4200 kg 2200 mm 650x5500 mm montaz w fosie

RAV650N.1.55I 5000 kg 2200 mm 650x5500 mm

RAV650N.1.55ISI 5000 kg 2200 mm 650x5500 mm

RAV650N.2.551 5000 kg 2200 mm 650x5500 mm

RAV650N.2.55ISI 5000 kg 2200 mm 650x5500 mm podnoénik podprogowy
RAV650N.5.55I1 5000 kg 2200 mm 650x5500 mm
RAV650N.5.55ISI 5000 kg 2200 mm 650x5500 mm
RAV650N.6.55ISI 5000 kg 2200 mm 650x5500 mm

RAV660N.1.551 6000 kg 2200 mm 650x5500 mm .
RAV660N.1.555! [RCCOALE 2200 mm 650%5500 mm platformy o dtugosci 5500 mm
RAV660N.2.551 6000 kg 2200 mm 650x5500 mm
RAV660N.2.55ISI 6000 kg 2200 mm 650x5500 mm

*niektore zdjecia i opisy moga nieznacznie odbiegac od oryginatu



PODNOSNIKI 4-KOLUMNOWE

Podnosnik elektrohydrauliczny pod geometrie = Platformy z wybraniami pod obrotnice i ptytami rozpreznymi = Mechaniczna blokada wysokosci
zwalniana recznie = Regulowane potozenie jednej z platform= Doskonale zabezpieczony sitownik hydrauliczny = Galwanizowane
olinowanie poddane rozcigganiu wstepnemu = Kofa linowe o duzej $rednicy = Blokada podnosnika w przypadku poluzowania lub zerwania
olinowania = Sterowanie podnosnika bezpiecznym napieciem 24V = Urzadzenia bezpieczenstwa zgodne z norma EN1493:2010.

Montaz na posadzce = Dtugos¢ platform
5190 mm = Opcjonalnie dzwignik XT300P
zasilany pneumatycznie = Najazdy
o dtugosci 1600 mm

Wyposazenie opcjonalne = udzwig 3000 kg

MODEL udzwi dtugos¢ szeroko$¢ wysokos¢ eéwit dtugos¢ / szerokos¢
9 platform platform podnoszenia P catkowita
| Poss0G3 | 5500 kg | 5190 mm | 490 mm | 1886 mm | 3000 mm | 6810/3480 mm

Montaz na posadzce = Dtugos¢ platform
5492 mm = standardowo dzwignik osi w
zestawie 2,5T z reczng pompa hydrauliczna
= Najazdy o dtugosci 250 mm

Wyposazenie standardowe = udzwig 2500 kg

Wyposazenie standardowe = dzielone ptyty rozprezne
= wybrania pod obrotnice

PO500N 5000 kg | 5105 mm | 510 mm | 1800 mm | 3000 mm | 643273480 mm

MODEL udzwi dtugos¢ szerokos¢ wysokos¢ edwit diugos¢ / szerokos¢
g platform platform podnoszenia P catkowita
8

*niektore zdjecia i opisy moga nieznacznie odbiegac od oryginatu



PODNOSNIK 4-KOLUMNOWY

Podnosniki elektrohydrauliczne pod geometrie = Platformy z wybraniami pod obrotnice i ptytami rozpreznymi = Mechaniczna blokada
wysokosci (co 100 mm) zwalniana pneumatycznie = Regulowane potozenie jednej z platform = Doskonale zabezpieczone sitowniki
hydrauliczne = Galwanizowane olinowanie poddane rozcigganiu wstepnemu = Samosmarujace sie kota linowe o duzej $rednicy = Blokada
bwy w koncowej fazie znizania = Sterowanie podnosnika

udzwig przeswit | wymiary platform

RAV4350 3000kg | 2450 mm | 400x4300 mm
RAV4401 4000 kg | 2800 mm 500x4460 mm
RAV4405L 4000 kg | 3000 mm 650x5100 mm
RAV4501L 5000 kg | 3000 mm 650x5700 mm
RAV4651L 6500 kg | 3300 mm 6505700 mm
RAV4800 8000kg | 3300 mm 650x6000 mm
Modele do badania geometrii
RAV4402 4000 kg | 2800 mm 530x4460 mm
RAV4406L 4000 kg | 3000 mm 650x5100 mm
RAV4502L 5000 kg | 3000 mm 650x5700 mm
RAV4652L 6500 kg | 3300 mm 650x5700 mm
RAV4802 8000 kg | 3300 mm 650x6000 mm
Modele z podnosnikiem podprogowym
RAV4401SI 4000 kg | 2800 mm 530x4460 mm
4000kg | 3000mm | 650x5100 mm
Modele do badania geometrii z podnosnikiem
RAV4402SI 4000 kg | 2800 mm 550x4460 mm
RAV4406LSI 4000 kg | 3000 mm 650x5100 mm
SU\ZE IR 5000 kg | 3000 mm 650x5700 mm

J30PX DZWIGNIK OSI HYDRAULICZNY
ZASILANY PNEUMATYCZNIE

J30X DZWIGNIK OSI HYDRAULICZNY

MOBILNE PODNOSNIKI KOLUMNOWE

Elektroniczne sterowanie i synchronizacja

MOZLIWOSC ROZSZERZENIA
ZESTAWU DO 96 KOLUMN! m

PK8500W zestaw 4 kolumn taczonych bezprzewodowo
= udZwig 8500 kg = automatyczna obstuga z poziomu
skrzynki sterujacej = elektroniczna synchronizacja
= regulowany rozstaw widet 252 - 540 mm = wysokos¢
podnoszenia 0 - 1700 mm = zasilanie bateryjne 650A 12V
= kolorowy dotykowy wyswietlacz LCD

PJ2500M podnosnik elektrohydrauliczny mobilny =
Elektromechaniczna blokada wysokosci zwalniana
elektrycznie = Automatyczna blokada ramion podczas
podnoszenia = Adaptery wysokosci z ptynng regulacja
podparcia = Mozliwos$¢ pracy na zewnatrz = Urzagdzenie
bezpieczenstwa zgodne z norma EN 1493:2010

*niektore zdjecia i opisy moga nieznacznie odbiegac od oryginatu



MOBILNE PODNOSNIKI KOLUMNOWE

Elektroniczne sterowanie i synchronizacja

Elektromechaniczne lub Elektrohydrauliczne
kolumny przestawne ®= Duza i solidna podstawa
kazdej kolumny ® Mechaniczna blokada wysokosci
= Samosmarujgce bezobstugowe rolki wézkow
= Sygnalizacja akustyczna fazy parkowania (modele
elektrohydrauliczne) = Sterowanie kolumnami
niezaleznie lub parami = Zawory hydrauliczne
na wypadek przecigzenia ® wyfgcznik bezpieczeristwa
na kazdej kolumnie = Zabezpieczenie cieplne
przecigzenia silnika

RAV 297H - 298H
(elektrohydrauliczne)

MODEL udzwig/kolumna mazérednica min. $rednica mm.bs’redmca
pony opony obreczy
3000 kg 1200 mm 900 mm 580 mm
4000 kg 1200 mm 900 mm 580 mm
5500 kg 1200 mm 900 mm 580 mm
7000 kg 1200 mm 900 mm 580 mm
8500 kg 1200 mm 900 mm 580 mm RAV 240-260-270
10000 kg 1200 mm 900 mm 580 mm (elektromechaniczne)
7200 kg 1200 mm 900 mm 580 mm
8500 kg 1200 mm 900 mm 580 mm

PODNOSNIKI STEMPLOWE

RAV1150K m udzwig | min. wysokos¢ inne

seria zramionami
RAV1110NK 3500kg 95-150 mm | teleskopowe ramiona

RAV1140 3500kg 114-150 mm | teleskopowe ramiona
RAV1150K 5000kg 123-149 mm | teleskopowe ramiona, regulowany rozstaw

*niektore zdjecia i opisy moga nieznacznie odbiegac od oryginatu
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PODNOSNIKI STEMPLOWE

= podnoséniki stemplowe, podwdjne, elektrohydrauliczne
= doskonata synchronizacja pomiedzy cylindrami = wyposazony

RAV1120/1125

w mechanizm zapadkowy zabezpieczajgcy ® autokontrola szybkosci

unoszenia/opadania ®= ramiona o regulowanej szerokosci rozstawu
= podnosnik przeznaczony do samochodéw osobowych i dostawczych

RAV1120M/1125M

seria z platformami
RAV1120

RAV1125

RAV1120M

RAV1125M

udzwig min. wysoko$¢ inne

3500kg 60 mm staty rozstaw platform

3500kg 60 mm regulowany rozstaw platform, niski profil

3500kg 95 mm regulowany rozstaw platform, niski profil, regulacja poprzeczna
5000kg 95 mm regulowany rozstaw platform, niski profil, requlacja poprzeczna

WYWAZARKI

- wskaznik laserowy

liniowy

WB200L

= automatyczny pomiar odlegtosci kota od wywazarki i Srednicy

obreczy przy pomocy wysuwanej miarki ® pomiar szerokosci
kota reczny = aktywny kaptur ochronny, automatyczne
hamowanie kota, wskaznik laserowy liniowy, hamulec nozny

wskaznik laserowy
liniowy

sonar do pomiaru
szerokosci

automatyczne
pozycjonowanie kota

’ podswietlenie
wnetrza kota

WB300N

= automatyczny pomiar odlegtosci kota od wywazarki i $rednicy
obreczy przy pomocy wysuwanej miarki ®= pomiar szerokosci
kota przy pomocy sonaru = aktywny kaptur ochronny, automatyczne
hamowanie kofa, pozycjonowanie kota w miejscu niewywazenia,
wskaznik laserowy liniowy, podswietlenie wnetrza kota, hamulec nozny

srednica szeroko$c . dokfadnosc ) I
MODEL max. ciezar kota L Czas pomiaru zasilanie
obreczy obreczy wazenia
WB220L 10"-24" 1,5"-20" 65 kg 19 8s 230V/50Hz
WB300N 10"-24" 1,5"20" 65 kg 19 8s 230V/50Hz

*niektore zdjecia i opisy moga nieznacznie odbiegac od oryginatu
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WYWAZARKI

- wskaznik laserowy
liniowy

' podswietlenie
whnetrza kota

WB400

= automatyczny pomiar odlegtosci kofa od wywazarki i $rednicy

obreczy przy pomocy wysuwanej miarki ® pomiar szerokosci
kota reczny = aktywny kaptur ochronny, automatyczne
hamowanie kofa, wskaznik laserowy liniowy, podswietlenie
wnetrza kota, hamulec nozny

wskaznik laserowy
punktowy

laser do pomiaru
szerokosci

automatyczne
pozycjonowanie kota

- podswietlenie
\J whnetrza kota

WB300N

= automatyczny pomiar odlegtosci kofa od wywazarki i srednicy
obreczy przy pomocy wysuwanej miarki ® pomiar szerokosci
kofa przy pomocy lasera = aktywny kaptur ochronny, automatyczne
hamowanie kota, pozycjonowanie kota w miejscu niewywazenia,
wskaznik laserowy punktowy, podéwietlenie wnetrza kota,
hamulec nozny, menu w jezyku polskim

MODEL srednica szerokos¢ . doktadnos¢ . -
max. ciezar kotfa o Czas pomiaru zasilanie
obreczy obreczy wazenia
WB400 10"-24" 1,5"-20" 70kg 19 8s 230V/50Hz
WB600N 10"-24" 1,5"20" 65 kg 19 8s 230V/50Hz

MONTAZOWNICE

Opcjonalne ramie
pomocnicze
do MO300 oraz MO320

Pneumatycznie odchylana kolumna gtéwna = Pneumatycznie
blokowana pozycja gtowicy = Pistolet do pompowania na
wyposazeniu standardowym = Mozliwos¢ zastosowania
dodatkowego ramienia AL320N1

Pneumatycznie odchylana kolumna gtéwna
= Pneumatycznie blokowana pozycja gtowicy
= Podwojna predkos¢ obrotowa stotu aktywowana
pedatem = Pistolet do pompowania na wyposazeniu
standardowym = Mozliwos$¢ zastosowania dodatkowego
ramienia AL320N1

MODEL zakres uchwytu zakres uchwyty max. $rednica kota | max. szeroko$c kota sita pracy zbijaka zasilanie
od zewnatrz od wewnatrz

[ mo30 | 12'-22" 14'-24" 1100 mm 13" 2500 kg 400V/50Hz

m 12"-22" 14"-24" 1100 mm 13" 2500 kg 400V/50Hz

*niektore zdjecia i opisy moga nieznacznie odbiegac od oryginatu
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MONTAZOWNICE

Pneumatycznie odchylana kolumna gtowna
= Pneumatycznie blokowana pozycja gtowicy
= Podwdjna predkos¢ obrotowa stotu aktywowana
przetacznikiem = Pistolet do pompowania
na wyposazeniu standardowym = zapas naktadek
ochronnych = Mozliwos$¢ zastosowania
dodatkowego ramienia AL2 lub AL3 = Mozliwosc
zastosowania gtowicy automatycznej MF310N

AL2

opcjonalne ramie
pomocnicze

Pneumatycznie odchylana kolumna gtéwna
= Pneumatycznie blokowana pozycja gtowicy
= Podwdjna predkos¢ obrotowa stotu aktywowana
pedatem = Inflator na wyposazeniu standardowym
= Metalowa skrzynka z manometrem = zapas
nakfadek ochronnych = Mozliwos¢ zastosowania
dodatkowego ramienia AL2 lub AL3 = Mozliwos¢
zastosowania gtowicy automatycznej MF310N

AL3

opcjonalne ramie
pomocnicze

Pneumatycznie odchylana kolumna gtéwna
= Pneumatycznie blokowana pozycja gtowicy
= Podwdjna predkos¢ obrotowa stotu aktywowana
pedatem = Inflator na wyposazeniu standardowym

Pneumatycznie odchylana kolumna gtéwna opcjonalna
= Pneumatycznie blokowana pozycja gtowicy glowica
= Podwojna predkos¢ obrotowa stotu aktywowana

automatyczna
pedatem = Inflator na wyposazeniu standardowym y = Metalowa skrzynka z manometrem = zapas
= Metalowa skrzynka z manometrem = zapas nakfadek naktadek ochronnych = Mozliwos¢ zastosowania
ochronnych = Mozliwos¢ zastosowania dodatkowego dodatkowego ramienia AL2XL = Mozliwoéc¢
ramienia AL2XL = Mozliwos¢ zastosowania gtowicy zastosowania gtowicy automatycznej MF310N
automatycznej MF310N = Wbudowana winda do kota
MODEL zakres uchwytu zakres uchwyty max. srednica kofa | max. szerokos¢ kota sifa pracy zbijaka zasilanie
od zewnatrz od wewnatrz
8"-22" 10"-24" 1200 mm 15" 3000 kg 400V/50Hz
10"-22" 12"-24" 1200 mm 15" 3000 kg 400V/50Hz
10"-24" 12"-26" 1200 mm 15" 3000 kg 400V/50Hz
MO820N 10"-28" 12"-30" 1200 mm 15" 3000 kg 400V/50Hz

*niektore zdjecia i opisy moga nieznacznie odbiegac od oryginatu
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WYWAZARKI

G2.121RFM

Automatyczny pomiar odlegtosci plus srednicy Automatyczny pomiar odlegtosci plus srednicy
obreczy ® automatyczny program ALU S obreczy ® automatyczny program ALU S
automatyczny start + stop = pedat hamulca automatyczny start + stop = pedat hamulca
= opcjonalnie ramie pomiarowe GAR 301 = pneumatyczna blokada kota = opcjonalnie

ramie pomiarowe GAR 301

GP3.150WS

Automatyczny pomiar odlegtosci plus srednicy
obreczy = automatyczny program ALU S
automatyczny start + stop = pedat hamulca
= pneumatyczna blokada kota = podswietlenie
wnetrza kota = wskaznik laserowy liniowy
= sonar do pomiaru szerokosci kota

Automatyczny pomiar odlegtosci plus srednicy

Automatyczny pomiar odlegtosci plus srednicy obreczy = automatyczny program ALU S
obreczy = automatyczny program ALU S automaty;zny §tart + stop = pedat hamL,J\ga
automatyczny start + stop = pedat hamulca Ny podsvwet!eme wnetrza fofa = wska;mk
= sonar do pomiaru szerokosci kofa laserowy liniowy = sonar do pomiaru

szerokosci kota

srednica szeroko$c - dokfadnosc ) I
MODEL max. ciezar kota L Czas pomiaru zasilanie

obreczy obreczy wazenia

10"-26" 1,5"-22" 70kg 19 65 230V/50Hz
10"-26" 1,5"-22" 70kg 19 6s 230V/50Hz
10"-26" 1,5"-22" 70kg 19 6s 230V/50Hz
10"-26" 1,5"-22" 70kg 19 6s 230V/50Hz
10"-26" 1,5"-22" 70kg 19 65 230V/50Hz

14 *niektore zdjecia i opisy moga nieznacznie odbiegac od oryginatu



MONTAZOWNICE

Ravagliol

G7441V.22

Montazownica przeznaczona do montazu i demontazu
opon samochodéw osobowych = Pneumatycznie
odchylana kolumna gtéwna = Pneumatycznie blokowana
pozycja gtowicy = Uchwyt 4-szczekowy samocentrujacy
= Glowica z nakfadkami do obstugi obreczy ze stopow
lekkich = Mozlwos¢ zastosowania dodatkowego ramienia
PLUS73, PLUS83D

G7645iD.22

(Wersja z inflatorem)

Montazownica przeznaczona do montazu i demontazu
opon samochoddw osobowych = Pneumatycznie
odchylana kolumna gtéwna = Pneumatycznie blokowana
pozycja gtowicy = Uchwyt 4-szczekowy samocentrujacy
= Gtowica z naktadkami do obstugi obreczy ze stopdow
lekkich = Mozlwo$¢ zastosowania dodatkowego
ramienia PLUS73, PLUS83D

G7645D.22

Montazownica przeznaczona do montazu i demontazu
opon samochoddéw osobowych = Pneumatycznie
odchylana kolumna gtéwna = Pneumatycznie blokowana
pozycja gtowicy = Uchwyt 4-szczekowy samocentrujacy
= Glowica z nakfadkami do obstugi obreczy ze stopdow
lekkich = Mozlwos¢ zastosowania dodatkowego ramienia
PLUS73, PLUS83D

Opcjonalne ramiona pomocnicze do montazownic
= Pneumatycznie sterowane ramie = Szereg rolek,
dociskow, stozkéw utatwiajacych montaz
= Modele ramienia PLUS73 oraz PLUS83D

MODEL zakres uchwytu zakres uchwytu max. $rednica kofa | max. szeroko$c¢ kofa sita pracy zbijaka zasilanie
od zewnatrz od wewnatrz
G7441V.22 10"-22" 12"-24,5" 12" 3600 kg 400V/50Hz
G7645D.26 10"-26" 12"-26,5" 12" 3600 kg 230V/50Hz
G7645ID.26 10"-26" 12"-28,5" 17" 3600 kg 230V/50Hz

*niektore zdjecia i opisy moga nieznacznie odbiegac od oryginatu
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MONTAZOWNICE

= Do obstugi két samochodéw ciezarowych, autobusow,
maszyn rolniczych i budowlanych = Talerz zbijaka i pazur
umieszczone na obrotowej gtowicy pozwalajacy na szybka
zmiane narzedzia = Specjalnie profilowany talerz zbijaka
pozwala na sprawny demontaz opony bez ryzyka jej
uszkodzenia = Ruchoma platforma do szybkiego i precyzyjnego
ustawienia kota = Bezpieczne napiecie sterowania (24V)
eliminuje ryzyko porazenia pradem

MC605

= Do obstugi két  samochodéw ciezarowych, autobusow,
maszyn rolniczych i budowlanych = Talerz zbijaka i pazur
umieszczone na obrotowej gtowicy pozwalajacy na szybka
zmiane narzedzia = Specjalnie profilowany talerz zbijaka
pozwala na sprawny demontaz opony bez ryzyka jej
uszkodzenia = Ruchoma platforma do szybkiego i precyzyjnego
ustawienia kota = Dwie predkosci obrotowe chwytaka
= Bezpieczne napiecie sterowania (24V) eliminuje ryzyko
porazenia pradem

Montazownica elektrohydrauliczna mobilna = automatyczne sktadanie i
rozktadanie = mobilna przewodowa jednostka sterujaca montaz na
samochodzie dostawczym = uchwyt 4-szczekowy samocentrujacy
rolka zbijajaca i pazur w zestawie = kompakto wewymiary urzadzenia
po ztozeniu

= Do obstugi kot samochodow ciezarowych, autobuséw,
maszyn rolniczych i budowlanych = Talerz zbijaka i pazur
umieszczone na obrotowe] gtowicy pozwalajacy na szybka
zmiane narzedzia = Specjalnie profilowany talerz zbijaka
pozwala na sprawny demontaz opony bez ryzyka jej
uszkodzenia = Ruchoma platforma do szybkiego i precyzyjnego
ustawienia kofa = Dwie predkosci obrotowe chwytaka = podtogowa
konstrukcja nosna = Bezpieczne napiecie sterowania (24V) eliminuje
ryzyko porazenia pragdem

zasilanie moc silnika moc silnika cisnienie srednica srednica szeroko$c max. ciezar
M 0 D E L chwytaka pompy robocze obreczy kofa kofa kota
MC603 400V/50Hz 2,2kw 2,2kw 130 bar +/- 10% 13"-26" 1600 mm 800 mm 550kg
MC605M 400V/50Hz 1,5kW 1,TkW 130 bar +/- 10% 13"-26" 1300 mm 600 mm 750 kg
MC605 400V/50Hz 1,3kW/1,8kW 1,5kW 130 bar +/- 10% 13"-27" 1600 mm 780 mm 1500 kg
MC705 400V/50Hz 400V/50Hz 1,TkW 130 bar +/- 10% 14" - 56" 2300 mm 1065 mm 1500 kg

16
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MONTAZOWNICE

= montazownica elektrohydrauliczna dla kot
pojazdow ciezarowych = uchwyt 4-szczekowy
samocentrujacy = mobilna jednostka sterujaca
= dZwignie sterowania obracane o 120° = talerz
zbijaka i pazur na obrotowej gtowicy = hydrauliczna
regulacja sity nacisku narzedzia = mozliwos¢ obstugi
opon bezdetkowych

Standardowe
> 1tom do pod
> 1 zacisk do fg

zakres prac szczek | max. szerokos¢
MO DEL od wew. | kota

[ 27 | 925mm

G9256.11ST

» idealne rozwiazanie dzieki niewielkim rozmiarom
= dla duzych samochoddéw ciezarowych jak i maszyn
rolniczych = obstuguje kofa do 56" Srednicy = Univ gk
ruchomy uchwyt wspomagajacy operatora pq
procesu montazu/demontazu opony przez co obstu
bardzo prosta

PODNOSZONA | OBRACANIA
GLOWICA HYDRAULICZNIE!

od wew. kota
G9256.11ST 1-s6' | 1100mm

zakres prac szczek | max. szerokos¢

*niektore zdjecia i opisy moga nieznacznie odbiegac od oryginatu
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WYWAZARKA

GTL2.120RC

Reczny pomiar odlegtosci, $rednicy i szerokosci obreczy =
Monochromatyczny wyswietlacz LCD o duzym kontrascie
= Elektropneumatyczna blokada kota

= Winda pneumatyczna do zaktadania kofa = Aktywny kaptur ochronny
= Reczny pomiar odlegtosci, srednicy i szerokosci obreczy
= Automatyczne hamowanie kota = Program statyczny, dynamiczne
oraz ALU = Mozliwos¢ zmiany jednostek: cal/milimetr oraz gram/uncja,
autodiagnoza = Programy do kalibracji.

GTL4.140RC

Automatyczny pomiar odlegtosci i srednicy
- pomiar szerokosci obreczy przy pomocy
cyrkla = Monitor TFT SVGA 19" = Ostona

kofa na wyposazeniu standardowym

Do pojazdéw ciezarowych

Srednica szeroko$c - doktadno$c¢ wazenia | predkos¢ obrotowa -
MODEL max. ciezar kofa . . zasilanie
obreczy obreczy osobowe/ciezarowe | osobowe / ciezarowe
GTL2.120R 10"-30" 1,5"-22" 200 kg 1g/10g 100 / 80 obr/min 230V/50Hz
GTL4.140R 10"-30" 1,5"-22" 200 kg 1g/10g 100 / 80 obr/min 230V/50Hz
WC2130 10"-32" 1,5"20" 200 kg 1g 109 230V/50Hz

18
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URZADZENIA DO KONTROLI GEOMETRII

P

GEOMASTER 3D

Innowacyjna technologia 3D bazujgca na obrazie z 4 kamer
wysokiej rozdzielczosci = pozioma belka przesuwana w pionie
automatycznie za pomoca wbudowanych silnikéw = pasywne
tarcze bez elektroniki i akumulatorow = uchwyty 4 punktowe
mocujace tarcze do kot = oprogramowanie wielojezyczne

TD5080WS

Urzadzenie TD5(Q wnych, 8-
sensorowych gtowicach pomiarowych z bezprzewodowa
komunikacjg w podczerwieni pomiedzy gtowicami i w technologii
Bluetooth z jednostka centralng = Gtowice wyposazone w klawiature
do zdalnego zarzadzania oprogramowaniem oraz wyswietlacz na
diodach LED do wizualizacji podstawowych parametréw pracy.
= Automatyczne tadowanie akumulatorow gfowic po odwieszeniu
ich na wézek z komputerem PC, monitorem LCD 22"i drukarka

*niektore zdjecia i opisy moga nieznacznie odbiegac od oryginatu

TD3200SP

Baza danych do pojazdéw osobowych i lekkich dostawczych
= pomiar realizowany w systemie trojwymiarowego modelowania
parametrow podwozia, czyli tzw. technologii 3D = niezwykle
szybkie oprogramowanie = innowacyjna technologia 3D bazujaca
na obrazie 4 kamer wysokiej rozczielczosci = 4 pasywne lustra bez
elektroniki i akumulatoréw = 4 punktowe uchwyty mocujace tarcze
= blokada hamulca, blokada kierownicy, obrotnice

TD1780WS

Urzadzenie TD1780 oparte jest na czterech aktywnych, 8-
sensorowych gtowicach pomiarowych z bezprzewodowg
komunikacjg w podczerwieni pomiedzy gtowicami i w technologii
Bluetooth z jednostka centralng = Gtowice wyposazone w klawiature
do zdalnego zarzadzania oprogramowaniem oraz wyswietlacz na
diodach LED do wizualizacji podstawowych parametréw pracy
= Schematy regulacji w postaci graficznej wizualizacji 3D
= Automatyczne tadowanie akumulatoréw gtowic po odwieszeniu
ich na wozek z komputerem PC, monitorem LCD 22"i drukarka
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URZADZENIE DO KONTROLI GEOMETRII

RAVTD2.0WIFI

Baza danych do pojazdéw osobowych i lekkich dostawczych
= pomiar realizowany w systemie CCD modelowania parametrow
podwozia, czyli tzw. technologii 8 sensoréw na gtowice = niezwykle
szybkie oprogramowanie = innowacyjna technologia bazujaca
na obrazie z 4 gtowic = 3 punktowe uchwyty mocujace tarcze
= blokada hamulca, blokada kierownicy, obrotnice

Zawartosc zestawu:

Tablet z oprogramowaniem i obszerng bazg pojazdéw
= panele $cienne dla glowic z wtyczka tadowanie USB i Tablet z oprogramowaniem
uchwytem na tablet = 4 glowice 8-CCD z tozyskami,
enkoderem oraz szybkim tadowaniem = 2pary uchwytéw
3-punktowych = para obrotnic = blokada hamulca,
blokada kierownicy

NOWE GLOWICE POMIAROWE:
Komunikacja bluetooth, 8 czujnikéw pomiarowych, mocowanie
z fozyskiem oraz enkoder z portami do szybkiego tadowania.

E-MAIL Mozliwos¢ wysylania raportow z przeprowadzonych pomiaréw Plyty nascienne do montazu
W‘ bezpogred.nlo do‘ kllentg, za ‘pos'rednlctvvem poczty elektronicznej. gtowic oraz uchwytéw
=2 Intuicyjny interfejs z animacjami w 3D.

AR, S MERCEDES o il S
R -100% @I5" o -~
> 4= o8 —> A ( x ) | STOP

ZAKRESY POMIAROWE | DOKEADNOSC

03 Pomiar Dokfadnos¢ | Zakres pomiaru | Zakres catkowity e . _—
Zbieznos¢ catkowita +2 +2° +20°x2
Zbieznos¢ potowkowa +7 +1° +20°
- Nieréwnolegfos¢ osi +2' +2° +5°
Pochylenie kota +2 +3° +10°
Wyprzedzenie osi sworznia zwrotnicy +5 +10° +18°
Pochylenie osi sworznia zwrotnicy +5 +10° +18°
Zbieznos¢ catkowita +2 +2° +20°x2
Zhieznos¢ potéwkowa +7 +1° +230°
Tyt nieréwnolegtosc osi +2' +2° +5°
pochylenie kota +2 +3° +10°
Odchylenie osi jazdy od osi symetrii +2' +2° +5°
Sladowos¢ +2mm +70mm
Nierdwnolegtos¢ osi +2mm +99mm

*niektore zdjecia i opisy moga nieznacznie odbiegac od oryginatu
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URZADZENIE DO KONTROLI GEOMETRII

RAV3D 2.0WALL3.S

Baza danych do pojazdéw osobowych i lekkich dostawczych
= pomiar realizowany w systemie trojwymiarowego modelowania
parametrow podwozia, czyli tzw. technologii 3D = niezwykle
szybkie oprogramowanie = innowacyjna technologia 3D bazujaca
na obrazie 4 kamer wysokiej rozczielczosci = 4 pasywne lustra bez
elektroniki i akumulatoréw = 4 punktowe uchwyty mocujace tarcze
= blokada hamulca, blokada kierownicy, obrotnice

ZAKRESY POMIAROWE | DOKEADNOSC

0$ Pomiar Dokfadnos¢ | Zakres pomiaru | Zakres catkowity
Zhieznos¢ catkowita +2 +2° +20°x2
Ibieznos¢ potéwkowa +7 +1° +20°
_— Nierdwnolegtos¢ osi +2' +2° +5°
Pochylenie kota +2 +3° +10°
Wyprzedzenie osi sworznia zwrotnicy +5 +10° +18°
Pochylenie osi sworznia zwrotnicy +5 +10° +18°
Zhieznos¢ catkowita +2 +2° +25°x2
Zhieznos¢ potéwkowa +7 +1° +230°
v nieréwnolegtosc osi +2' +2° +5°
pochylenie kofa +2' +3° +10°
Odchylenie osi jazdy od osi symetrii +2' +2° +5°
Sladowos¢ +2mm +70 mm
Nierdwnolegtos¢ osi +2mm +99mm

HAKI NA UCHWYTY W ZESTAWIE

CZYTELNY INTERFEJS PASYWNE LUSTRA BLOKADA KIEROWNICY

PEENY POMIAR CALEGO POJAZDU WSKAZOWKI W POSTACI ANIMACJI 3D UCHYWT 3 PUNKTOWY OBROTNICE

E-MAIL  Mozliwo$¢ wysytania raportdw z przeprowadzonych pomiaréw
W‘ bezposrednio do klienta, za posrednictwem poczty elektroniczne).
= Intuicyjny interfejs z animacjami w 3D.

*niektore zdjecia i opisy moga nieznacznie odbiegac od oryginatu
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DIAGNOSTYKA

3 LATA AKTUALIZACJI

= pefna diagnostyka wszystkich modutéw w pojazdach
= live data = ekran 7"= funkcje serwisowe = komunikacja
przewodowa = 3 letnia aktualizacja, licencja dozywotnia

| HeEB | 3 LATA AKTUALIZACJI

= pefna diagnostyka wszystkich modutow w pojazdach
= live data = ekran 8" = funkcje serwisowe ® komunikacja
bezprzewodowa ® kodowanie licznika = kodowanie kluczykéw*
= dodatkowe ztqcza: BMW21 pin, Mercedes 14 pin, Mercedes 38 pin,
= 3 letnia aktualizacja, licencja dozywotnia

PROGRAMATOR DO KLUCZY
WSPOLPRACUJE Z:
HBELITE
H6EB
H6PRO

= przystawka do kodowania kluczykéw w pojazdach = potqczenie
przewodowe za pomocq USB do testera = odczytywanie oraz
zapisywanie kluczy = generowanie kluczy dealerskich = odczyt
oraz zapis chipéw MCU/EEPROM = odczytywanie i zapiswyanie
kluczy na podczerwieri stosowanych w marce Mercedes = odczyt
czestotliwosci zdalnej kluczy

22

3 LATA AKTUALIZACJI

= petna diagnostyka wszystkich modutdw w pojazdach
= live data = ekran 8" = funkcje serwisowe ® komunikacja
przewodowa ® kodowanie licznika = kodowanie kluczykéw*
= dodatkowe ztqcza: BMW21 pin, Mercedes 14 pin, Mercedes 38 pin,
= 3 letnia aktualizacja, licencja dozywotnia

3 LATA AKTUALIZACJI

= pefna diagnostyka wszystkich modutéw w pojazdach = DOIP
= live data = ekran 10"= funkcje serwisowe = kodowanie online ECU
= komunikacja bezprzewodowa = glowica kodujqca = kodowanie
licznika = kodowanie kluczykéw* » dodatkowe ztgcza: BMW21 pin,
Mercedes 14 pin, Mercedes 38 pin, = 3 letnia aktualizacja, licencja
dozywotnia

.

3 LATA AKTUALIZACJI

programowanie czujnikow w oponach dla tysiecy modeli

*niektore zdjecia i opisy moga nieznacznie odbiegac od oryginatu

* mozliwos¢ programowania 8 czujnikdw cisnienia w tym
samym czasie, jest to wydajne i wygodne = obstuguje rézne
czujnik ci$nienia w oponach, w tym pasmo 315 Mhz oraz
433 Mhz = Zapewnia diagnostyke wadliwego czujnika cisnienia
w oponach, w tym odczyt kodu, numeru seryjnego itp.
= Odczytuje parametry dotyczace kot w czasie rzeczywistym,
w tym temperature, cisnienia w oponach, napiecie akumulatora
i numery seryjne etc. = obstuga diagnostyczna oraz



DIAGNOSTYKA

AXONE Nemo 2

DIAGNOSTYKA PRZEWODOWA | BEZPRZEWODOWA, ANALIZA SPALIN

Modutowe i wszechstronne urzadzenie
diagnostyczne/autodiagnostyczne

z wyswietlaczem, podfgczane
bezposrednio do samochodu,

lub alternatywnie do intefejsow
diagnostycznych TEXA z
wykorzystaniem bezprzewodowe;j
technologii Bluetooth.

Z12170 CAR
Z12720 TRUCK
Z12790 MARINE

NAVIGATORTXB EVOLUTION

DIAGNOSTYKA BEZPRZEWODOWA

NAVIGATOR TXBs jest interfejsem diagnostycznym
ostatniej generacji stworzonym przez
do zastosowania w $rodowisku motoc
i silnikéw sprzetu motorowodnego.

To awangardowe urzadzenie wywodzi
sie z NAVIGATOR'a TXM i NAVIGATORa

MODEL

D11731 BIKE

D11791 MARINE

RC2

NAVIGATOR TXT MULTIHUB

DIAGNOSTYKA BEZPRZEWODOWA

Interfejs do petnej autodiagnostyki, obstugujacy wszystkie
typy pojazdéw (OSOBOWE, CIEZAROWE, MOTOCYKLE);
Komunikuje sie z wszystkimi jednostkami wyswietlajacymi
TEXA dzieki technologii Bluetooth.

D07213 CAR
D07223 TRUCK
D072C2 OHW

UNIPROBE CAR

DIAGNOSTYKA PRZEWODOWA

Urzadzenie do wykonywania pomiaréw i testow:
oscyloskopowych i wysokiego napiecia,
multimetrowych, akumulatora, rozru
alternatora i sieci pokfadowych.

MODEL

204260

AXONE Nemo 2 MINI

ANALIZA EMISJI SPALIN

Urzadzenie do odczytu obrotow i temperatury
silnika, niezbedne do wykonania petnej
analizy emisji spalin. Komun
z jednostkami wizualizacyjn
z MULTI PEGASO dzieki
bezprzewodowej technolog
Bluetooth.

MODEL

*niektore zdjecia i opisy moga nieznacznie odbiegac od oryginatu

DIAGNOSTYKA PRZEWODOWA | BEZPRZEWODOWA, ANALIZA SPALIN

Modutowe i wszechstronne urzgdzenie
diagnostyczne/autodiagnostyczne

z wyswietlaczem, podfaczane
bezposrednio do samochodu,

lub alternatywnie do intefejséw
diagnostycznych TEXA z
wykorzystaniem bezprzewodowej
technologii Bluetooth.
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DIAGNOSTYKA

GASBOX Autopower OPABOX Autopower

Modut do analizy emisji spalin silnikéw benzynowych. Modut do analizy emisji spalin silnikéw diesel.
Dzieki wbudowanym bateriom moze pracowac Dzieki wbudowanym bateriom moze pracowac
w sposéb ciagly przez 6 godzin, bez koniecznosci w sposob ciagly przez 6 godzin, bez koniecznosci
dotadowania. Komunikuje sie z jednostkami dotadowania. Komunikuije sie z jednostkami
wyswietlajacymi oraz ze stacjg MULTI wyswietlajagcymi oraz ze stacjag MULTI PEGASO
PEGASO w sposob bezprzewodowy, dzieki bezprzewodowej technologii Bluetooth.

dzieki technologii Bluetooth.
MODEL
[ G00951__|

— FUNKCJONALNOSC: ANALIZA EMISJI SPALIN FUNKCJONALNOSC: ANALIZA EMISJI SPALIN

KONFORT E700

- KONFORT 705R to najnowsza stacja obstugi klimatyzacji “entry level” TEXA zaprojektowana dla uzytkownikow poszukujacych urzadzenia skutecznego,
prostego w obstudze, ale oferujacego mozliwos¢ wykonywania wszystkich operacji z zakresu obstugi uktadu klimatyzacji na czynnik R134a.
Wersja OFFROAD posiada duze kota.

- KONFORT 707R jest bazowym modelem stacji, ekonomicznym, prostym w obstudze, ale rozwinietym z punktu widzenia technologicznego.
Zapewnia maksymalng skuteczno$¢ i wygode automatycznej obstugi uktadéw klimatyzacji na czynnik R1234yf.
Wersja OFFROAD posiada duze kota.

- KONFORT 710R jest przeznaczona do obstugi uktadéw klimatyzacji z czynnikiem R134a.Do zalet stacji naleza miedzy innymi:
automatyczna kontrola nieszczelnosci, podawanie czynnika przy uzyciu wagi elektronicznej, podawanie automatyczne olejow
oraz wydajny odzysk czynnika (skuteczno$¢ powyzej 95%).

-KONFORT 712R jest wersjg podstawowa, ktérg mozna zakupi¢ w konfiguracji z czynnikiem R134a (z mozliwoscig konwersji, przy zastosowaniu
odpfatnego zestawu, na czynnik R1234yf), lub bezposrednio zakupic ja w konfiguracji z R1234yf, bez zadnej réznicy w cenie.

- KONFORT 720 Touch tak jak i w poprzednim modelu, mozliwy jest jej zakup w konfiguracji z jednym, badz drugim czynnikiem chtodzacym;
przeznaczona jest dla odbiorcow bardziej wymagajacych, poniewaz posiada o wiele wiecej funkgji niz model poprzedni i jest w pefni
automatyczna, aby zminimalizowac czas pracy mechanika.

- KONFORT 760 Touch jest zaprojektowana i zbudowana z mysla o wymaganiach "uktadéw klimatyzacji o duzej pojemnosci’,
instalowanych w autobusach i innych pojazdach tego typu, gdzie wystepuje potrzeba klimatyzowania duzych przestrzeni.

- KONFORT 780 Touch moze obstugiwac zaréwno pojazdy stosujace czynnik R134a jak i R1234yf. Gabarytowo podobna do stacji z tej serii,
ta wersja Konfort pozwala na obstuge samochodowych uktadéw klimatyzacji w sposdb zamienny, bez wiekszego wysitku ze strony mechanikg
i ol o iodnej minuty, pozwala przejsc z jednego typu czynnika na drugi.

' muw

CZYSZCZENIE PRZEWODOW STACJI

710410 Aby zagwarantowac bezpieczenstwo i wydajnos¢, nalezy bezwzglednie zapobiegac
kontaktowi réznych typéw oleju i czynnika chtodzacego miedzy soba. Dlatego tez TEXA
708510 opracowata specjalny sposob czyszczenia wewnetrznych przewoddw stacji.
A06610
A06750 730 Touch AUTOMATYCZNA KONTOLA NIESZCZELNOSC|
A06820 760 Touch R134 Stacje obstugi klimatyzacji serii KONFORT 700 automatycznie wykonujg kontrole wyciekdw
706821 760 Touch HEO gazu ze zbiornikow w trybie ciggtym. Wszystkie operacje dotyczace bezpieczenstwa odbywaja
A06910 780 Touch sie w petni automatycznie, bez mozliwosci pomytki lub niedopatrzenia ze strony operatora. \ i

*niektore zdjecia i opisy moga nieznacznie odbiegac od oryginatu
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URZADZENIA DO OBStUGI KLIMATYZACII

MADE BY SPIN

DARMOWA
AKTUALIZACJA
BAZY DANYCH

NORTEC EVO

=3 zbiomiki na olej = wyswietlacz 3,5 cala monochromatyczny
= menu w jezyku polskim = baza danych do pojazdéw osobowych,
ciezarowych oraz rolniczych = przewody 3 metrowe = wbudowana

drukarka = darmowa aktualizacja bazy danych

MADE BY SPIN

DARMOWA
AKTUALIZACJA
BAZY DANYCH

NORTEC EVO DUAL

=3 zbiorniki na olej = wyswietlacz 4,7 cala monochromatyczny

= menu w jezyku polskim = baza danych do pojazddw osobowych,
ciezarowych oraz rolniczych = przewody 3 metrowe = wbudowana

drukarka = darmowa aktualizacja bazy danych = 2 butle oraz 2

rodzaje zlqczy R134a oraz HFO 1234yf

MADE BY SPIN

DARMOWA
AKTUALIZACJA
BAZY DANYCH

NORTEC PROFI

=3 zbiorniki na olej = wyswietlacz 4,7 cala monochromatyczny
= menu w jezyku polskim = baza danych do pojazdéw osobowych,
ciezarowych oraz rolniczych = przewody 3 metrowe = wbudowana
drukarka = darmowa aktualizacja bazy danych

MADE BY SPIN

AKTUALIZACJA
BAZY DANYCH

DARMOWA

NORTEC EVO BUS

3 zbiorniki na olej » wyswietlacz 4,7 cala monochromatyczny
= menu w jezyku polskim = baza danych do pojazdéw osobowych,
ciezarowych oraz rolniczych = przewody 3 metrowe = wbudowana
drukarka = darmowa aktualizacja bazy danych

MODEL czynnik
EVO

EVO PROFI R134a lub 1234yf

EVO DUAL R134a oraz 1234yf

EVO BUS R134a

*niektore zdjecia i opisy moga nieznacznie odbiegac od oryginatu

pompa wydajnos¢ pojemnos¢ automatyczne wbudowana
prozniowa kompressora butli zawory baza danych
100 I/min 300 gr/min 10,5 kg Tak Tak
1701/ min 400 gr/min 18 kg Nie Tak
100 I/min 2x 300 gr/min 2x 10,5 kg Nie Tak
1701/ min 600 gr/min 30kg Nie Tak
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URZADZENIA DO OBStUGI KLIMATYZACJI

MADE BY I MADE BY I

ECKFLAG PRO

= urzadzenie automatyczne z baza danych do pojazdow

= urzgdzenie potautomatyczne z bazg danych do pojazdow osobowych, ciezarowych rolnicznych z  podziatem na
= mozliwos¢ wyboru czynnika (R134 1 R1234yf) = zapewnia zastosowane podzespoly np.. kompresor = mozliwoé¢ wyboru
czystos¢ czynnika chtodniczego = w standardzie drukarka czynnika R134a lub R1234yf = zapewnia czystos¢ czynnika
termiczna = blokada wagi = zbiorniki na olej = komplet chtodniczego = automatyczne zawory = test ci$nieniowy
przewodow serwisowych o dfugosci 3,0 m zapewnia optymalne bezpieczerstwo = w standardzie drukarka

termiczna = komplet przewoddw serwisowych o dtugosci 3,0 m
= ztgcza Puff free = hermetyczne zbironiki na olej.

MADE BY I MADE BY I

ECKTWIN12

= urzadzenie automatyczne z baza danych do pojazdow = urzadzenie automatyczne z baza danych do pojazdow
= mozliwos¢ wyboru czynnika (R134 i R1234yf) = zapewnia = urzadzenie na dwa gazy (R134 i R1234yf) = zapewnia
czystos¢ czynnika chtodniczego = kolorowy wyswietlacz LCD 5" czystos¢ czynnika chtodniczego = intuicyjna i przyjazna
= test szczelnodci uktadu klimatyzacji za pomoca N2 dla uzytkownika obstuga = test cisnieniowy zapewnia
= w standardzie drukarka termiczna = podgrzewana butla optymalne bezpieczenstwo = w standardzie drukarka termiczna
= hermetyczne zbiorniki = komplet przewodoéw serwisowych = komplet przewodow serwisowych o dtugosci 3,0 m = podgrzewana
o dtugosci 3,0 m = automatyczne usuwanie gazoéw butla, pokrowiec ochronny = tryb pracy automatyczny lub manualny
niescisliwych z butli. z podziatem na poszczegdlne czynnosci.

) pompa wydajnos¢ pojemnos¢ automatyczne wbudowana
MODEL czynnik U )
prozniowa kompressora butli zawory baza danych
VA500 R134a lub 1234yf 51 1/min 300 gr/min 12 kg Nie Tak
ECK3900 R134a lub 1234yf 100 I/ min 300 gr/min 12 kg (HFO) lub 22 kg (R134a) Tak Tak
ECK FLAG PRO R134a oraz 1234yf 100 I/min 300 gr/min 12 kg Tak Tak
ECKTWIN 12 R134ai1234yf 1001/ min 300 gr/min 2x 12 kg Tak Tak

*niektore zdjecia i opisy moga nieznacznie odbiegac od oryginatu
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SPREZARKI

= Profesjonalne, wolnoobrotowe sprezarki ttokowe o wydtuzonej zywotnosci, wyprodukowane w 100 % w UE
= technologia produkgji pomp sprezarkowych oparta jest na technologii produkcji w przemysle motoryzacyjnym
= wydajny uktad chodzenia pompy sprezarkowej

= o wydajnos¢ | wydmuch ssanie cisnienie moc waga
TLOKOWE zbior.(litr) dm3/min I/min I/min (bar) kW kg
NBL500-3.0/200 200 - 500 360 - 9 3 130
NHD520-3.0/270 270 2/1 - 420 520 10 3 145
S'RUBOWE POJEMNOSC — clsnienie przepjfy.w moc wagd = Profesjonalna, wolnoobrotowa sprezarka $rubowa o
zbior. (litr) (bar) m3/min kw kg . . L
wydtuzonej zywotnosci, wyprodukowana w 100 % w UE
RGPS 500 >0 10 1.00 = 403 = wydajny ukfad chtodzenia pompy sprezarkowej

= woszczedna i niezawodna

AKCESORIA WARSZTATOWE

ZESTAW OLEJOWY ZESTAW ELEKTRYCZNY

Zlewarka z opuszczang wanna Na beczke 2001 z wozkiem

= Zebata pompa elektryczna Viscomat = pistolet
7 przeptywomierzem elektronicznym = wqz 1/2"
o dfugosci 4 metry » wqz ssqcy 2 metry z filtrem
zasysajgcym = wozek platformowy pod beczke
200L

wanna spustowa

MODEL [y
ZW9065 90| | 65 |

*niektore zdjecia i opisy moga nieznacznie odbiegac od oryginatu




AKCESORIA WARSZTATOWE

ZURAW

TL-ZU020

PODPORA

TL-PMO031, TL-PMO061

WysOKOSC
MODEL udzwig podnoszenia

TL-PMO031 3T 285-425 mm
wysokos¢ TL-PMO061 6T 395-605mm

podnoszenia

2| 2o SMAROWNICA PNEUMATYCZNA
ZESTAW OLEJOWY Mobilna, zasilana pneumatycznie ze zbiornikiem 13 kg

Z pompa pneumatyczna na beczke

udzwig ‘

> zbiornik o pojemnosci 13 kg
> cisnienie zasilajace: 5-8 bar

* Pompa pneumatyczna 940mm = pistolet > pneumatyczna pompa smarowa 50:1
7 przeptywomierzem elektronicznym = waz 1/2" > Waz 1‘/4 ° dmgOSC‘kz m ) )
o d’fugoéci 4 metry » bX chzka do mocowania > pistolet smarowy z korncowka smarowg 4-szczekowg

pompy w beczce > wydajnosc: 500-800 g/min

MODEL
MODEL przetozenie | wydajnos¢
55014A 5:1 14 1/min.
WYSYSARKA

Zlewarko wysysarka z zbiornikiem kontrolnym

ZESTAW OLEJOWY

Z pompa pneumatyczna na beczke i wézkiem

= Zbiornik kontrolny 8 litréw = cisnienie robocze
8-10 bar =waz 1/2" = maksymalna temperatura
oleju 80 °C = 5 rodzai sond

= Pompa pneumatyczna 940mm = pistolet
z przeptywomierzem elektronicznym = waz 1/2"
o dtugosci 4 metry = 2" ztaczka do mocowania
pompy w beczce = wozek platformowy pod _J
beczke 200L f

pojemnos¢ zbiornik

MO DE L przetozenie | wydajnos¢ MOD EL beczki kontrolny
OD60ZN 60| 8l

56014A 501 | 14 1/min. OD90ZN %01 8l

*niektore zdjecia i opisy moga nieznacznie odbiegac od oryginatu
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PRASA HYDRAULICZNA

‘ zakres prac skok sitownika

DZWIGNIK

WYPOSAZENIE OPCJONALNE
kosz z fancuchem iregulacja pochylenia

o wysokos¢
udzwig podnoszenia
500kg | 1130-1940 mm

*niektore zdjecia i opisy moga nieznacznie odbiegac od oryginatu



PODNOSNIK BALWANKOWY

o wysokos¢ $rednica
udzwig podnoszenia poduszki

140-320 mm 190 mm
140-380 mm 240 mm
150-380 mm 340 mm

150-380 mm 440 mm

o wysokos¢
udzwig podnoszenia
85-485 mm

75-505 mm
135-495 mm

*niektore zdjecia i opisy moga nieznacznie odbiegac od oryginatu




WOZEK NARZEDZIOWY

Narzedzia pogrupowane w 6 modutach

> wyposazenie: 279 elementéw

> ilo$¢ szuflad: 7 sztuk

> zamek centralny zamykajacy jednorazowo
wszystkie szuflady

> 2 kota z hamulcem

> wymiary: 795 x 480 x 785 mm

>waga: 71 kg

PODRECZNY ZESTAW KLUCZY TYPU IMBUS

KLUCZE PLASKOOCZKOWE
Z SYSTEMEM ZAPADKOWYM

LB
N iR

*niektore zdjecia i opisy moga nieznacznie odbiegac od oryginatu
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MONITORING OLEJOWY
[ UMs2_

System monitoringu olejowego UMS2 umozliwia kontrolowane wydawanie zadanych ilosci cieczy przez upowaznione do tego osoby. Wystepuje
w trzech podstawowych wersjach: Master Professional, Multi i Complex. System pracuje pod nadzorem komputera podigczonego do sieci Ethernet,
na ktérego dysku zainstalowany jest dedykowany program dostarczany przez producenta. Komputer moze nadzorowac prace dziesieciu stanowisk
w wersji Professional i wielokrotnosci 4 w wersji Multi, np. w przypadku rozproszenia miejsc poboru. Uprawnione osoby (operatorzy) moga
wydawac okreslong ilos¢ oleju z dowolnego zwijadta za pomoca kodu dostepu, karty magnetycznej lub chipa. Wydawanie oleju jest sterowane
elektrozaworem i dozowane za pomocg przeptywomierza. Informacje o dokonanej operacji (wydaniu oleju) sa rejestrowane w odpowiedniej bazie
danych. Program pozwala na przegladanie i przeszukiwanie zarejestrowanych operacji. System monitoringu olejowego UMS 2 skfada sie
znastepujacych urzadzen: 1. Klawiatura (manipulator), 2. Centrala (system dozowania) 3. Wyswietlacz dodatkowy.

1. Klawiatura z wyswietlaczem umozliwia komunikacje z systemem. Odczytuje kody z czytnika zblizeniowego lub kody kreskowe. Dotykowy
pojemnosciowy wyswietlacz LCD 7" prezentuje wprowadzane dane oraz wyswietla niezbedne komunikaty Za pomoca ekranowej klawiatury
alfanumerycznej mozna wprowadzac do systemu dane: * kod operatora * numer zlecenia lub numer rejestracyjny * numer zwijadfa * ilos¢ oleju

2. Centrala (sterownik dozowania). Centrala jest gléwnym urzadzeniem wykonawczym, sterujgcym procesem wydawania olejow. Nadzoruje
prace catego systemu oraz zarzadza komunikacja danych miedzy systemem U2M, Sa komputerem. Kontroluje przeptyw informacji miedzy
urzadzeniami systemu tj. klawiatura, komputerem PC i wyswietlaczem dodatkowym. Steruje praca elektrozaworow i zlicza impulsy
z przeptywomierzy. Steruje on pracg maksymalnie osmiu elektrozaworéw, doprowadzajac do nich napiecie state 24V Odczytuje impulsy
zmaksymalnie osmiu przeptywomierzy (pulsatorédw). Po wydaniu zadanejilosci oleju przesyta do komputera raport o wykonanej operacji.
3.Wyswietlaczdodatkowy. Za pomoca czterech, czerwonych, 7-segmentowych wyswietlaczy LED wskazuje wydang ilos¢ oleju.

Jan Kowalski i
Mobi1 (1) i

- 0.00

Max: 3.00

e

P —

*niektore zdjecia i opisy moga nieznacznie odbiegac od oryginatu
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NOTATNIK
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Coframa Sp. z o.0.

Swierkowa 32, 62-020 Rabowice
e-mail: biuro@coframa.pl
biuro@nortec-pro.com

Polska Wschodnia: tel.: 507 189 700
Polska Zachodnia: tel.: 607 580 361
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