GEOMETRIA RAV TD5080WS

4 aktywne 8-sensorowe gowice pomiarowe

Bezprzewodowa komunikacja w podczerwieni pomiedzy gtowicami
Komunikacja Bluetooth z jednostka centralng.

Glowice z przyciskami do zdalnego zarzadzania

Diody LED do wizualizacji podstawowych parametrow

tadowanie akumulatordw gtowic po odwieszeniu na wozek
Komputer PC, monitor LCD22", drukarka
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Szybka kompensadja bicia obreczy przez
przetoczenie pojazdu (obrot két o kat 30°)
zapewniajaca réwnie wysoka doktadnos¢
pozostatych pomiardw jak kompensacja
przeprowadzona w sposb standardowy.

T Animacje generowane przez oprogramowanie

B-CLASS (242) 2012 - 2014

prowadzg operatora poprzez procesy pomiarowe
na niemal kazdym etapie zaawansowania.

Przejrzyste i intuicyjne oprogramowanie
do obstugi w jezyku polskim zawiera
aktualng baze ponad 90 tys. pojazdow,
z mozliwoscig tworzenia wtasnych zapisow.

WYPOSAZENIE STANDARDOWE ZAKRESY POMIAROWE | DOKEADNOSC

0¢ Pomiar Dokfadnos¢ | Zakres pomiaru | Zakres catkowity
| Zbieznos¢ catkowita +2 £ +20°0
Zbieznos¢ potdwkowa +71 +1° +20°
- Nierownolegtos¢ osi +2' +2° +5°
Pochylenie kota +2' +3° +10°
Wyprzedzenie osi sworznia zwrotnicy +5 +10° +18°
Y 1 Pochylenie osi sworznia zwrotnicy +5 +10° +18°
] [ o s Zbiernos¢ catkowita +2 £2° +£20°x2
v Zbieznos¢ potdwkowa +7 +1° +230°
v nierdwnolegtos¢ osi +2 +2° +5°
[ pochylenie kota +2 +3° +10°
UCHWYTY 4-PUNKTOWE BLOKADA KIEROWNICY OBROTNICE Odchylenie osi jazdy od osi symetri 2 2 £5°
| HAMULCA Sladowos¢ +2mm +70mm
Nierownolegtos¢ osi +2mm +99mm
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